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Ishod iz Kurikuluma za nastavni predmet Tehničke kulture za osnovne škole u Republici Hrvatskoj

TK OŠ B. 8. 3.

Na kraju četvrte godine učenja i poučavanja predmeta Tehnička kultura u domeni Tvorevine 

tehnike i tehnologije učenik razmatra primjenu automatike s tehničkoga, ekonomskoga i 

društvenoga stajališta.

Razrada ishoda:
– opisuje automatske sustave i područja automatizacije
– opisuje razliku upravljanja sustavom s povratnom vezom i bez povratne veze
– opisuje tehničke značajke, primjenu i vrste robota u području automatizacije
– navodi sklopove i sustave robotskog vozila
– navodi vrste pogonskih strojeva i agregata robotskog vozila
– navodi mehanizme
– navodi vrste senzora te objašnjava njihovu ulogu
– opisuje ulogu računala u automatskom sustavu
– izrađuje model automatizirane tvorevine s povratnom vezom



Robotika – interdisciplinarna znanost

Materijal za izvođenje vježbe:

• Izvor napajanja – baterija (U=9V)

• Spojni vodiči (8 kom.) s spojnicama (crvene i zelene)

• Trošilo – istosmjerni elektromotor (EM) s prijenosnim mehanizmom

• Tipkala (2 kom.)

• FT gradivni elementi: prijenosni mehanizmi (getriba), osovine, 
zupčanici i kotači

• Sučelje - međusklop (TXT)



RV – elementi konstrukcije 



Tijek izvođenja vježbe – RV sastavljanje konstrukcije

• Umetnite gradivne elemente na tijelo getribe i elektromotora



RV sastavljanje konstrukcije

• Stegni lagano (ne do kraja) leptir maticu na oba kotača



• Umetni osovinu kroz otvor kotača bez da izađe na drugu stranu i 
stegni leptir maticu



• Izradi zupčanik i stegni ga lagano (ne do kraja) 





Spoji treći kotač u cjelinu



• Provuci kroz središte velikog elementa kotač s osovinom

• Umetni i stegni maticu na zupčaniku i na drugom kotaču







Sučelje (međusklop) – spajanje vodičima

•Digitalni ulazi (Input): 2 tipkala (I1, I2)

•Digitalni izlazi (Output): elektomotor (M1)



Zadatak:
• Izradi od zadanih elemenata konstrukciju robotskog vozila (RV) i 

upravljački sklop (dva tipkala) kojim automatski upravljamo s pomoću 
sučelja. 

• Tipkalo1 pokreće RV prema naprijed kada je pritisnuto. Tipkalo2 
pokreće RV prema nazad kada je pritisnuto. Robot miruje ako nisu 
pritisnuta tipkala ili kada ih istovremeno pritisnemo.

• Spoji izvor napajanja, ulazne i izlazne elemente na sučelje.

• Spremi program pod imenom (RV_motor1).

• Pokreni i provjeri funkcionalnost RV – a.















Poveznica

• Robotika – Upravljanje brzinom elektromotora i 
signalizacija: https://youtube.com/shorts/12AHFDNVxck



Realizacija ishoda

• navodi sklopove i sustave robotskog vozila

• navodi vrste pogonskih strojeva i agregata robotskog vozila

• navodi mehanizme

• navodi vrste senzora te objašnjava njihovu ulogu

• opisuje ulogu računala u automatskom sustavu



Ishod iz Kurikuluma za nastavni predmet Tehničke kulture za osnovne škole u 
Republici Hrvatskoj

TK OŠ B. 8. 3.

Na kraju četvrte godine učenja i poučavanja predmeta Tehnička kultura u 

domeni Tvorevine tehnike i tehnologije učenik opisuje osnovna obilježja i 

primjenu elektroničkoga sklopa koji je sastavio.

Razrada ishoda:
– opisuje svojstva elektroničkih elemenata
– navodi i objašnjava primjenu elektroničkih sklopova i uređaja u svakodnevnome 
životu i različitim djelatnostima
– sastavlja elektronički sklop









Realizacija ishoda

• navodi sklopove i sustave robotskog vozila

• navodi vrste pogonskih strojeva i agregata robotskog vozila

• navodi mehanizme

• navodi vrste senzora te objašnjava njihovu ulogu

• opisuje ulogu računala u automatskom sustavu
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